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TU Herausforderung und Ziel ﬁ
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 Herausforderungen

— Heterogene Werkzeuglandschaft beim Kunden
(manuelle Integration).

— Automatisches Testen nur in Teilbereichen mdglich.
— Mangelnde Flexibilitat / Erweiterbarkeit etablierter Werkzeugketten.

— Software-/Testexperten erforderlich.

 Ziel ,Modularer Embedded Teststand*
— Automatisches Testen von Automatisierungsanlagen.

— Erstellung von Testszenarien durch
Fachexperten.

— Flexibles und konfigurierbares Testautomatisierungsframework.

— Unterstitzung unterschiedlicher Werkzeuge.
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e Testautomatisierungsframework: Schichten Modell Test

Management Y"RA

 Werkzeugbausteinkasten

— ,Best-of-breed” auf unterschiedlichen Schichten der Testfall
Testautomatisierung. Definition specflmr?

— Fachexperten flr spezifische Aufgaben. *

 Definierte Schnittstellen zwischen einzelnen Schichten / _ Test Jerking
Werkzeugen. Automatisierung @
* Flexible Konfiguration von Werkzeugketten. v
System under | Physisches % S

- Effizientes Fillen von Testautomatisierungsliicken. Test (SuT) | System
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Prozess-Schritte o .
1. Definition von Testszenarien

Iml Definition Test- | — Use Cases, User Stories

Testmanager Strategie — Werkzeug: Jira
'm‘ E Definition von | 2. Definition abstrakter Testfalle & Testdaten
Fachexperte Testszenarien — Keyword-Driven Test: Given, When, Then

— Werkzeug: Jira Plug-In, SpecFlow

Q Definition

m m Abstrakte Testfalle [©
Fachexperte & Testdaten

Erstellen / Mapping Testcode

Test Reporting
W

Testingenieur '9 | — Existierender Testcode & Mapping von Keywords — Java-Code
,m‘ Erstellen / - — Fehlender Testcode a Auftrag an Testingenieur.
Testmgenieurm Mapping Testcode — Werkzeug: Jira Plug-In, Java Repository
restauomaisier (@) Testausfuhrung 4. Testausfilhrung & Reporting
— Jenkins: Simulation, Real-World System
System — Reports fur unterschiedliche Schichten, z.B. auf Testszenarien
under Test — Werkzeug: Jira Plug-In
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TU 1. Definition von Testszenarien
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Szenario: Gripper Tool Clamp Test

1. Der Roboterarm fahrt zuerst auf die Initialisierungsposition, damit
iImmer die gleiche Ausgangsposition vorhanden ist.

2. Im nachsten Schritt wird das zu bearbeitende Werkstluck auf das
Forderband 1 gelegt.

3. Nachdem das Werkstick auf dem Forderband vorhanden und fur den
nachsten Arbeitsschritt bereit ist, wird der Roboterarm das Greifer-
Werkzeug klemmen.

— Uberprifung des Greifwerkzeugs.

4. Der Testfall sollte grun aufleuchten wenn das entsprechende Signal
vorhanden ist.
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IH 2. Definition Abstrakter Testfalle Nt 5o fare

Testsequenz mit Keyword-Driven Tests
Scenario: Test Gripper Tool Clamped Signal

— Given Robotarm is in Init State

Best Demo [/ BEET-10 HilSwagl 1 BEET-11

Gripper Tool Test
— When Supply manually pressed (Event)
# Bearbeiten L1 Kommentar Zuweisen  Weitere Aktionen - Fortschritt starten | Vergang lésen  “ergang schlisen Admin - 2| Q) Expor

— Then Remove possible Signal is active A -
i n 4000 m | I | | S e C O n d S (EV e nt) Typ: [E] Beet-Scenario Status: IEEEE0 (Arbeitsablauf anzeigen) Bearbeltar: 3 Nicht zugewiesen

Prieritat. T Medium Losung: Nicht erledigt Mir zuwelsen
Stichworter: Keine # Autor: admin
- e Stimmen: o
Beschrelbung Beobachter €D Beobachten beenden
Kiicken um die Baschrelbung hinzuzuftigen verwalten:
BeET Feature Builder Daten
Scenario Steps | Given Robetam is in Init State ErstE”T:, ek M!nuta
When Supply Manually was pressed (Event) Aktualisiert Vor 1 Minute

Then|

ety — : Diskussi
Y l I m Then the workplece will be available Iskussionen

Then th rkpi ill not b g h Sie diesen Vorgang diskutieren? Stellen Si
en the workpiece will not be remove Ling zu HipChat her.

Then Remave possible Signal is active in (.*) milliseconds | Aishnei

Then Press CNC Init button

aa Then the robotarm will clamp taol (%) in (") milllseconds
D Then the robotarm will clamp tocl (") in (.") milliseconds with break!{Eventi)
SpeCﬂ GW BeET Test Result Then the robotarm will clamp tocl (.*) in(.") milliseconds without Check
Clryn S Fo S} . S o Then the gripper tool closed signal will be active
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TU B} Mapping von Testcode n soffware

Mapping von Szenario zu Testcode 77/ <summary>
. . . . E i £ iti 1
Beispiel: Test Gripper Tool Clamped Signal o o TN dog messages
public static wvoid Log(String Msg)
 Given Robotarm is in Init State t o _
File.AppendAllText(@"c:\path\file hil.txt", Msg + Environme
h
*  When Supply manually pressed (Event) :>
. . . . Jf <summarys
 Then Remove possible Signal is active /// Function that compares two values, Soll and Ist.
I il Mapping ZU f/7 Returns TRUE, if they are equal, and FALSE otherwise.
in 4000 milliseconds (Event) e teode ) hecomts the teeult.

A </summary >
public static bool AssertIntEqual{double Soll, double Ist, Stri
{

try
L) {

Sp‘ECﬂ.CW Assert.AreEqual(50ll, Ist);
Cucumber for NET Console.Writeline("PASSED: " + Msg + " " + Soll.ToStrin

return true;

1
catch
{

. Console Writeline("FAILED: " + Msg + " " + Eall.TDStrin
Ausfihrung return false;
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4, Testausfuhrung und Reporting

Automatische Ausfihrung und Reporting der Testfalle
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S csummary

JIf Functlon far weiting log messages
FIF «f pummaryy

public static wold Log(String Msg)

}

S csummary
FIF Functlon that coepares

fiF Asserts the result.
S < summary >

{
try
‘

Assert. AreEgual(Sell, Ist);
Consale.Weitel ine " PASSED:
retsrn true;

}
catch
{
Console.Weiteline{“FAILED: =
raturn false;
1
}

twa values, Soll amd Ist,
AT Returns TRUE, EF they are egqual, #nd FALSE otherwise.

" & Mi +

& Msg &

File,dppendillText(§ e \pathiFile_Ril, t=t™, Mig + Ervironment,Nind ine);

public static bool AsiertlntEqual{deutle Soll, double Tst, Steing Mag)

"+ Soll.TaString() + = == "

= = & Boll.ToString() + = <> = &

Testcode

+ Ise. ToSteing{)):

Ist. ToStedng{});

Preparation Build Test
15 ds i . t
Testfall- s 3s

ausfihrung

Reporting

| i

5
specflow

BeET Test Result

Name
CripperToolTest

Initialize

Duration

47124

0.003

N4

Result

¥JIRA
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